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   W  NH2  ( 𝑪 ; 𝜽 ) =  𝜃 1  (    I 1 ~ − 3 ) +  𝜃 19    ( J − 1 ) 2


   W  ISH  ( 𝑪 ; 𝜽 ) =  𝜃 1  (    I 1 ~ − 3 ) +  𝜃 2  (    I 2 ~ − 3 ) +  𝜃 3    (    I 1 ~ − 3 ) 2 +  𝜃 19    ( J − 1 ) 2


   W  HW  ( 𝑪 ; 𝜽 ) =    𝜃 1  (    I 1 ~ − 3 ) +  𝜃 2  (    I 2 ~ − 3 )


                                                                +   𝜃 4  (    I 1 ~ − 3 )  (    I 2 ~ − 3 ) +  𝜃 5    (    I 1 ~ − 3 ) 3 +  𝜃 19    ( J − 1 ) 2


   W  OG  ( 𝑪 ; 𝜽 ) =   2 𝜇 𝜂  (    𝜆 1 𝜂 ~ +    𝜆 2 𝜂 ~ +    𝜆 3 𝜂 ~ − 3 ) +  𝜃 19    ( J − 1 ) 2


     𝜆 1 ~ ,    𝜆 2 ~ ,    𝜆 3 ~


     𝜆 k ~ =  J  − 1 / 3  𝜆 k


   W  HGO  ( 𝑪 ; 𝜽 ) =  𝜃 1  (    I 1 ~ − 3 ) +  𝜃 18  [    (  J 2 − 1 ) 2 −  ln ⁡   ( J ) ] +    k 1  2  k 2  [  e   k 2    (    I a ~ − 1 ) 2 − 1 ]


     I a ~ =  J  − 2 / 3  ( 𝒂 ⋅ 𝑪 𝒂 )


  𝛼  


  𝒂 =    (  cos ⁡ 𝛼 ,  sin ⁡ 𝛼 , 0 ) T

